Netztteil furs
Arduino

USB Kabel fiir den seriellen Anschluss.

Braun GND (- ) auf Stomverteiler +Shield 9V 1 A
Braun Schirm  |GND Klemmplatte Arduino GND
vor D13

Grun zu Arduino D19 +Shield

S 5.5*2.1cm
Weiss O zu Arduino D18 +Shield I

wenn Arduino - PC mit
Seriellem Kabel ver-
bunden wird.
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Die Kabel, die von den Sensoren an das Klemmbrett gehen,
muss ein Abgeschirmtes Kabel sein.

Und der Schirm (das Geflecht) muss an den GRD (-)
angeschlossen werde
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Programierkabel
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Buchen flir Regler
(Deutsche Belegung)

Fartrichtung

Ausgang und
an den Jeweiligen PIN auf dem

Klemmbrett.
Arduino32E Box-Nummer: 2 - - -
Arduing32E. BoxNummer: 2 5. Cockpit-XP Arduino BIN Dateien Firm dui
J:‘_ o ""_\ Ausgings L Samd e an ,{-— Eingange 4}, Auzgange "3 Sanderfunkhionen p FI r Wa re a u S A r u I n O
I' : -
Heue Schaltfunktion kann hinzugefiugt werden ,f Funktionen Eingang 6
o)+ E1(D3 ~ . . . . . . .. . . .
2N AT02)  wie sallde Ausaana geschalet weidsn 2| T 1B Enang twertren - Ubemehmen Button diicken nach Auswahi Wie oben erwahnt gibt es mehrere BIN Dateien die in dem Arduino Due eingespielt werden
S uto-Slotabschatung Spur(1) T R [ . ' 2intet Slot | "
EI",\ A 2 (D26) [] Ausgang Invertient schalten ' SrarTiel B M kOI’] nen.
il M muto-Slotabschattung Spur(2) o
@.....:3 A3 Lnfnm vschatins Sourts rgsgﬁng ?z&x’mitTakt?[Taktbasism meec )b | ' Eingang Invertieren [Start / Ziel | [
uto-lotabschatung pur ohrie Takt Takte A =1 Takte & =0 || ' 2igts : . . . . . . . . ..
514\ A4 (028) O mit Tak s e o0 } Storve W W e | Terkenund Stste || DueCockpit_47E_USB_Vx.bin Version mit 47 Eingangen und PC-Kommunikation tber
¢ b0 Auto-Slotabschalung Spurid) e .
54\ A5 (D14) " . . =g E-:HEE:IEH —_— ] [Tanken dwsfatut | TankenundStafe  |w| den Programm|erport
: ' Auto-Slotabschaltung Spur(s) rLAblauf- oder Zeigesteuert 7 | e | bleibt 4 N N S . 5I|:I?=3g I:‘ [T k i einer LS ] . . . . . . . . .
£\ A6 (D15) %;‘;{;ﬁﬁ:ge“ SEEERERERISEEREEERAEEE e oy anken auf einer e — p— DueCockpit 47E_Ser Vx.bin Version mit 47 Eingangen und PC-Kommunikation tGber
i el M Auto-Siotabschatung Spur(s) 0 1410 sec. = e . . .
o\ A7 (029) DA AN o L Topspeedbtessung Stan A die Serielle Schnittstelle
i) RS (012] - -t []  TopSpestHsssung Stopp 1 [ DueCockpit_32E15A USB_Vx.bin X Version mit 32 Eingangen und 15 Ausgangen und PC-
¢ =7 Startampel Rot 1.Ampel Spur |1 hd S S = . . .- .
2\ A 10 030 S O et Longe dor TopSpeedSiecke ) |0 | Kommunikation {iber den Programmierport
‘o) ' Startampel Rot 2. Ampel Startampel Raot 1.Ampel A ~ _ . . . . . . .
£\ A 11 (032) Statampel Rot24mpel T S T e e e )[4 - DueCockpit 32E15A Ser Vx.bin Version mit 32 Eingangen und 15 Ausgangen und PC-
e Startampel Rot 3. Ampel Startampel Rot 3.4mpel StartZiel — — —
E",\ A 12 (D2) g:::::mgz: 22: éimgz: EI‘G-E? I;?:glang Invertieren L Mur Frihstarterkennung ) Fiir Fahrzeug Oder T aster Kom muni katlon Uber d 1€ Serlel Ie SChnIttSte"e
¢ e Startampel Rot 4. Ampel lartamelr'u'n Y N S N b Sinte6 u Ereigris erzsugen ]
E"'}l A 13 (D22) t-Elr|'| |_1||:-E||..|'| el N R b staricl g g Fahrzeug Iﬂ
- L. Startampel Rot 5.Ampe PasseTaste betdtiat. L f ET(D4) ' ' '
£-4) A 14 (02 Sandiasec T R F WA . Vx ist die Versionsnummer.
P " Startampel Griin alle Ampeln T ankSimulation Auzgeschaltet U _____ '~ E9(D33) M
E....,"\ A 15 (D53) Ele:nrl'ul_:uelll'lun-.i'l.l:uschallung L N A : : :
S StatampelGelbale Ampen | e i mei Eingana invertieren )
4 Obemshmen | + E12 (D36) [l [Schnelles Chaos ]
----- 4 E 13 (D3T)
..... '~ E 14 (D38) I 4 Ubemehmen
..... 4 E 15 (D39)
----- + E 16 (D40)
e Windows Gerdte Manager:
..... + E 19 (D50) .
..... e 20 (04) USB Energieverwaltung. Hacken Entfernen.
----- 4 E 21 (D48)
.....  E 22 (D47)
..... 4 E 23 (D46)
----- + E 24 (D45) L - -
..... - :i:g:;; oy Gerdte-Manager
..... f- E 27 (D16) Dater  Aktion Ansicht 7
f: Eifzﬂ [1] , @ $| | B | | ﬁ-Eli:|::;-'._=-f:e-'.'-.f:--' Generscher USE-Hub X
5 I Prozessoren i
> W7 Sicherheitsgerite Migemein  Treiber Details Ereignisse Energieverwaltung
» gl Smartcard-Leser
y Et Softwaregerite - Generischer USB-Hub
»  WF Softwarekomponenter
? f?n Speichercuﬁtruller B Computer kann das Gerdt ausschalten, um Energie zu sparen
! -T—}:e;ﬂgerate Gerat kann den Computer aus dem Ruhezustand aktivieren
ES hat auf nichts Spannung und PC ist nicht mit dem Arduino verbunden! S
5 @ Tragbare Gerite
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GRD vom Netzteil an die Verteilerschiene angeschlossen § Generischer Hochg
. . . ] . . . . i Generischer Hochg
GRD vom Klemmbrett Arduino angeschlossen auf rechter Seite 2 x GRD bei einem von diesen PIN 6. oder 7. verbinden mit Verteilerschiene § Generischer USB-H
- N - ; - - - - . i Generischer USB-H
Arduino lauft mit (FW) USB_Vx.bin Progamierkabel von PC an Arduino angeschlossen (Programierbuchse keine externe Stomversorgung notig) § Generischer USB-H
- § Intel(R) USB 3.20 ex
Arduino lauft mit (FW) Ser_Vx.bin Serielles Kabel angeschlossen § Intel(R) USE 3.20 &)
§ SAMSUNG Mobile
Arduino lauft mit (FW) Ser_Vx.bin muss eine externe Stomversorgung Ardunio angechlossen werden (9V) A . I t t I A l . g USB-Root-Hub (US
n m m n n USB-Root-Hub (US
+5V von allen Relais Boxen angeschlossen S I C Z u a e g e S e C e S r u I O § USB-Verbundgerst oK Abbrechen
i USB-Verbundgerat

GRD von allen Relais Boxen angeschlossen . .
Ampel anschliessen ans Arduino (Vorab: Braun +5V und jeweils ein Kabel. Aufschreiben bei welecher farbe was leuchtet und dann aufschreiben I I l It KI e I I l I I l b re tt u n d S h I e I d

und so auf den richtigen ausgang vom Arduino Shild I6ten / schrauben.

danach das Kabel von der Ampel +5V an die +5V Verteilerschien schrauben.

+5V an Lichtbrucke IR Leucheten und Widerstand anschlissen

GRD von Lichtbriicke anschliessen

Vorab mit Handykamera kontrollieren ob IR leuchten (Mit einem Netzteil mit 3.5V)

Sensoren an der richtigen Stelle mit +5V verbinden

Sensoren an der richtigen Stelle mit GRD verbinden

Das Schaltkabel vom Sensor an den jeweiligen PIN vom Arduino anschrauben (siehe Eingange Ardunio in Cockpit XP) Findet man unter
Daten Center / Rennbahnen (neue Rennbahn anlegen / Gerate Manager, (dann auf neu und das Richtige Arduino aus wahlen 47E oder 32E nur
das erste mal) Danach kommt es automatisch bei erfaster Rennen beim aufruf vom Gerate Manager

Ist oben alles richtig angeschlossen, dann PC und Netzteil einschlaten

In Cockpit-XP Ausgange konfigurieren
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In Cockpit-XP Eingange konfigurieren

Ausgange Ampel kontrolieren leuchtet jede Ample richtig Rot1, Rot2 usw. Grin und Gelb. Die Relais driifen dabei nicht klicken!

Ausgange Relais testen Spur1, Spur2 usw. Es leuchtet jeweils beim geschaltetem Relais ein rote LED (Grin = Spannung ist da)

)

Bahnlitze auf Kuzschluss testen ; a i

Avidilline®

Bahnlitze an Relais anschlissen mit entsprechenden Kabel.

Kabel von Regler an Relais und Netzteil anschliessen

Alles einschalten und durchtesten

Wenn so gemacht wie oben beschrieben sollte es jetzt funktionieren




